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Committed to building a world-class intelligent electromechanical brand

致力于打造世界一流的智能机电品牌



万鑫精工，2009年创始于广东东莞，2014年总部搬迁至湖南长沙。目前在广东东莞、湖南长沙、株洲有三个生产基地，是

国家专精特新重点"小巨人"企业，拥有湖南省企业技术中心、湖南省减速机工程技术研究中心和湖南省工业设计中心三大技

术平台，在湖南总部、日本、深圳设立三大研发中心，以创新引领行业高质量发展。

万鑫精工，是集研发、生产、销售、服务于一体的专业化减速机、减速电机、变频器制造商及智能自动化全套方案提供商，

产品覆盖轻工、重工，已广泛应用于新能源、机器人、自动化、智能仓储、物流、食品等行业领域。万鑫精工已逐步成为行

业内各大龙头企业的长期合作伙伴。
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Japan \ Shenzhen \ Changsha

面积/Area

120,000m2

雇员/Employees

700+
研发基地/R&D Offices

日本\深圳\长沙

设备/Equipment

300+
认证/Certificates

CE\SGS\ISO9001

专利/Patents

120+

企业荣誉 | 

专利认证 | 

国家高新技术企业

国家工信部“专精特新”重点小巨人企业

国家级“绿色工厂”

国家知识产权优势企业

湖南省企业技术中心

湖南省减速机工程技术研究中心

湖南省工业设计中心

湖南省制造业单项冠军企业

湖南省智能制造示范车间

公司已获得授权专利122项，其中发明专利12项。

公司也拥有质量管理体系认证、环境管理体系认证、职

业健康安全管理体系认证、知识产权管理体系认证、两

化融合管理体系认证资质。并且有20多项专利正在申

报中。



RV减速器拥有体积小，抗冲击力强，扭矩大，定位精度高，振动小，减速比大等诸多优点。特别是其

克服了一般针摆传动的缺点，且相对谐波传动在长时间运行中运动精度会显著降低这一短板，具有更

高的疲劳强度、刚度，使用寿命也更长，而且回差精度稳定，因此RV减速器在高精度机器人传动中正

逐渐取代谐波减速器，并在工业机器人、数控机床、医疗检测设备、机械手、变位卫星接收系统等领

域获得越来越广泛的应用。

高结构刚性

硬齿面结构；专业齿轮修型；
承载零部件强化，产品整体刚度提升15%

高效率

效率相对于知名RV厂家同框号产品提升5%

高精度
背隙可稳定控制在1arcmin以内（特殊定制
可以控制在30sec以内）

更高耐久性
系统化关键参数设计，确保更高耐久寿命
高硬度齿面工艺，耐磨性更佳

结构紧凑

单级传动替代多级传动，结构紧凑空间利用率更高
支持电机安装法兰、减速器一体化设计，使用感更佳

产品种类齐全

接口尺寸覆盖市场上主流国际著名品牌，可接受专业化定制

RV减速器介绍 突破性优势

输出轴
内齿轮

负载轴承
外齿轮

偏心轴
支持法兰

电机安装法兰

传动销

输入轴承
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结构介绍

减速器传动内齿轮传动中，输入轴的偏心部分回转带动外齿轮做偏心运动，运动中偏心轴带动外齿轮与内齿轮啮
合，由于内齿轮与外齿轮存在齿数差（n），从而在固定内齿轮条件下，偏心轴转动一周外齿轮相对于内齿轮滞
后n个齿，从而形成差数数比，速比：

偏心轴0回转 偏心轴1/2圈回转 偏心轴1圈回转

试中:  zw  —— 外齿轮齿数
            zn  —— 内齿轮齿数

i =
zn－zw

zw

根据固定、输入及输出位置不同，旋转方向、速比如图所示

减速器
输入：高速轴 
固定：基座
输出：低速轴
速比：i=-1/n

减速器
输入：高速轴
固定：低速轴
输出：基座
速比：i=1/(n+1)

减速器
输入：低速轴
固定：高速轴
输出：基座
速比：i=n/（n+1）

减速器
输入：低速轴 
固定：基座
输出：高速轴 
速比：i=-n

减速器
输入：基座 
固定：低速轴
输出：输出轴
速比：i=1+n

减速器
输入：基座
固定：高速轴
输出：低速轴 
速比：i=（1+n）/n

高速、基座、低速轴均旋转，
采用1-6组合

高
速
轴

基 座

低
速
轴

视图中“实心”箭头代表输入，“空心”箭头
代表输出

i为各种情况下输出相对于输入的速比，
速比i的“+”、“-”分别表示输出、输出旋
转方向“同向”、“异向”

n为减速器的减速比

① ②

③ ④

⑤

⑦

⑥

传动原理介绍
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— ：无〇：良好

WRA WF4CF-C

WCF

范例   ◎：优良

50-7500

31-203

系列名称

额定扭矩/N.m

减速比

直接输入型

中空型

结构紧凑

旋转精度

高刚性

自密封

输出方式可切换

定制

运行顺畅性

245-1615207-3713

WRA WF4CF-C WF4CF-DA WCF

29-11959-119

◎

◎

◎◎◎

◎◎◎

◎◎◎

◎◎◎

6-300

31-161

◎

◎

◎

◎

◎◎◎

◎

产品特点
RV减速器

WF4CF-DA
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机床和制造系统

机器人技术

木工机械印刷机和造纸机

RV减速器主要应用于高传动精度、高速比要求

以及空间要求高等应用领域

其中包括：

机床和制造系统；木材加工机械；印刷机和造纸机；

食品和包装机械；机器人技术、自动化技术

应用领域
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术语定义

扭转刚度

在扭转力矩的作用下，构件抗扭转变形的能
力，或额定负载转矩与切向弹性变形转角之比
值。

滞回曲线

输入端固定，给输出端逐渐加载至额定转矩后
卸载，记录输出端对应的转矩、转角值，绘制
完成的转矩-转角曲线。

回差

滞回曲线上，±3%额定转矩处两组交点的中点
的转角差的绝对值。

弯曲刚度

输出端承受的弯矩与输出端轴线的弹性偏转角
之比值。

空载力矩

输出端无负载，驱动输入端，不同稳定转速下
的输入转矩；（空载摩擦转矩也可以用转速-转
矩曲线表达）。

启动转矩

输出端无负载，缓慢扭转输入端至输出端启动
瞬间所需要的转矩。

反向启动转矩

输入端无负载，缓慢扭转输出端至输入端启动
所需的转矩。

传动精度

在工作状态下，输入轴单向旋转时，输出轴的实
际转角与相对理论转角的接近程度。（传动精度
的高低用传动误差的大小来衡量，传动误差小，
精度高，传动误差大，精度低）。传动误差：在
工作状态下，当输入轴单向旋转时，输出轴的实
际转角与理论转角之差。

空程

在工作状态下，当输入轴由正向改为反向旋转
时，输出轴在转角上的滞后量。

背隙、侧隙

将输出端与减速器壳体均固定，在输入端施加
±2%额定转矩顺时针和逆时针方向旋转时，减速
器输入端产生的一个微小的角位移。

额定转矩

输入转速为1750r/min（RV减速器额定转速）时,
所允许输出端的连续负载转矩。

减速器寿命

输入端转速为1750r/min（减速器额定转速）
时，输出转矩为额定转矩的情况下，减速器的寿
命。

效率

通过采集不同转速、不同转矩时的输入输出转矩，
实时计算机械效率，可输出转速-效率曲线，载荷-
效率曲线，温度-效率曲线和指定条件下的效率值。
测试时转速、转矩可设置。RV减速器的效率不低于
80%。

选型流程

确认设备运行周边温度 
湿度 
海拔 
通风 

减速机表面温度 

步骤 1. 设定进行选定所需的项目 

步骤 2. 使用环境的确认 

步骤 3. 研究减速机的负载 

步骤 4. 研究减速机的负载 

确认减速器安装方向 

计算满足要求寿命的额定转矩，选定减速机 
 

根据计算出的额定转矩选定减速机 

研究启动时的最大转矩 T1，T3 ≤ Ts1 

研究紧急停止导致的冲击转矩  Pem ≤ Cem 

研究输出转速   Nm0 ≤ Ns0 

研究推力负荷   W2 ≤ 容许推力 

研究力矩载荷   M ≤ M01 

重新确认型号 

 
暂定减速机型号 

研究启动时的最大转矩 T1，T3 ≤ Ts1 

研究输出转速 Nm0 ≤ Ns0 

研究推力负荷    W2≤ 容许推力 

研究力矩载荷   M ≤ M01 

研究耐用年限  Lex ≤ L 

重新确认型号 

研究紧急停止导致的冲击转矩  Pem ≤ Cem 

确认型号  

重新评价负载条件

重新评价运行模式

是否符合

计算平均转速、平均负载转矩 

NO

NO

NO

NO

NO

NO

NO

NO

NO

NO

NO

NO

NO

NO

YES

YES

确认使用设备质量 
确认设备形状和尺寸 

旋转角度 
旋转时间 

1 次循环时间 
1 日运行时间 
1 年运行天数 

计算惯性力矩

计算稳定时转矩

确认运行模式

计算惯性力矩

计算负载转矩
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设定项目 设定值

减速机安装方向 安装垂直轴

研究设备的质量

WA——圆盘重量（kg） 180

WB——圆盘重量（kg） 20×4 个

所探讨设备的形状

D1——圆盘（mm） 1200

a——工件（mm） 100

b——工件（mm） 300

D2——圆盘（mm） 1000

运行条件

θ——旋转角度（°） 180

【t1+t2+t3】——旋转时间（s） 2.5

【t4】—— 一次循环时间（s） 20

Q1——1 日的设备运行时间（h/ 日） 12

Q2——1 年的设备运行天数（日 / 年） 365

确认项目 标准值

S0——环境温度（℃) -10~40

S1 ——减速机表面温度（℃） 60以下

确认项目 标准值

S0——环境温度（℃) -10~40

S1——减速机表面温度（℃） 60以下

步骤2.使用环境的确认

步骤3.研究减速机的负载
设定项目 计算公式 举例

计算惯性力矩

IR
载荷惯性力
矩（kgm2）

IR1=圆盘的惯性力矩     IR2=工作的惯性                                 
IR=IR1+IR2      n=工件数量

进行稳定时转矩的研究

TR
稳定时转矩

（Nm）

μ=摩擦系数  
注：由于本例中精密减速机CT-CRV的轴承有负载，
因此适用于0.015 
Din=转动直径：在本选定计算中，以与转动直径几
乎相同的定位圆直径进行计算。

当运转角度为小范围（10°以下）时，由于润滑不良及内部部件负载集中，
有可能导致减速机的额定寿命缩短。

电机法兰

工件

S 1
(℃

）

S0(℃）

圆盘

电机

固定部件
减速机

负
载
转
矩

（Nm）

转速
（rpm）

时间（s）

D2
a

b
D1

T1

T2

T3

N1

N2 N3

t1 t2 t3

t4 t4

60

40

40-10

-10

步骤 1. 设定进行选定所需的项目

负
载
转
矩

（Nm）

转速
（rpm）

时间（s）

S 1
(℃

）

S0(℃）

工件 电机法兰
电机

减速机
固定部件

旋转中心

重心位置

a

b

R

T1
T2

T3

N1

N2 N3

t1 t2 t3

t4 t4

60

40

40-10

-10

步骤1.设定进行选定所需的项目

设定项目 设定值

减速机安装方向 安装垂直轴

研究设备的质量

Wc——搭载工件重量（kg） 490

所探讨设备的形状

a——a尺寸（mm） 500

b——b尺寸（mm） 500

R——R尺寸（mm） 320

运行条件

θ——旋转角度（°） 90

【t1+t2+t3】——旋转时间（s） 1.5

【t4】—— 一次循环时间（s） 20

Q1——1日的设备运行时间（h/日） 24

Q2——1年的设备运行天数（日/年） 365

当运转角度为小范围（10°以下）时，由于润滑不良及内部部件负载集中，
有可能导致减速机的额定寿命缩短。

步骤2.使用环境的确认

步骤3.1研究减速机的负载

设定项目 计算公式 举例
计算惯性力矩

IR
载荷惯性力矩

（kgm2）

进行稳定时转矩的研究

TR 稳定时转矩（Nm）

产品选型案例说明
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步骤3.2设定进行选定所需的项目

设定项目 计算公式 选定例（水平方向旋转移动时）

设定加减速时间、定速时间、各输出转速

t1 ——加速时间  
t2 ——稳定运行时间
t3 ——减速时间      
N2 ——稳定时转速

确定了运行模式后不需要进行研究。        
未确定运行模式时，通过以下公式研究
运行模式参考。
1.将t1 和t3 作为相同的时间进行计算              
2.减速机输出转速（N2)不明时以

N2=15rpm进行选定 
3.t1、t3 在0以下时应提高输出转速或

延长旋转时间

在本次设备研究中，由于减速机输出转速
不明，所以以N2=15rpm进行研究。      

N1——启动时平均转速

N3——停止时平均转速

计算加减速时的惯性转矩

TA——加速时的惯性转矩（Nm）

TD——加速时的惯性转矩（Nm）

计算加减速时的负载转矩

T1——启动时的最大转矩（Nm）

TR：稳定时转矩                           
水平方向旋转移动时 参考以水平方向
旋转移动的方式使用时的步骤                
垂直方向旋转移动时 参考以垂直方向
旋转移动的方式使用时的步骤 

T2——稳定时的最大转矩（Nm）

T3——停止时的最大转矩（Nm）

TR：稳定时转矩     
水平方向旋转移动时 参考以水平方向
旋转移动的方式使用时的步骤              
垂直方向旋转移动时 参考以垂直方向
旋转移动的方式使用时的步骤

计算平均转速

Nm——平均转速（rpm）

计算平均负载转矩

Tm ——平均负载转矩（Nm）

旋转时间

旋转时间

RV减速器的安装与使用

1.WRA系列减速器安装

RV减速机的电机安装法兰部的尺寸因伺服马达而异，会造成安装位尺寸差异，因此请务必安装订购时所指定的
伺服马达。

使用WRA系列减速机时，伺服电机可以直接与减速机直连，然后通过螺栓（建议采用12.9级）进行定扭固定。

2.WF4CF-C系列减速器安装

使用WF4CF-C系列减速机时，首先需要把RV减速器安装在客户的装置外壳上面，并通过螺栓(建议采用12.9级)定扭固定。

① RV减速机与装置外壳的组装
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3.WF4CF-DA系列减速器安装

使用螺栓将带轮及其它输入组件全部组装在RV减速机的高速轴端，并确保安装稳固可靠。

② RV减速机与电机的组装

② RV减速机与电机的组装

在RV减速机的输出端安装一个输出法兰，并通过螺栓（建议采用12.9级）定扭锁紧输出端。

③ RV减速机与输出法兰的组装

将伺服电机的电机轴插入RV减速器的输入端，并将伺服电机通过螺栓（建议采用12.9级）定扭固定在电机法兰上面。

①RV减速机与电机法兰的组装

使用WF4CF-DA系列减速机时，首先把RV减速机与电机法兰组装，通过螺栓（建议采用12.9级）定扭固定。
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5.WCF系列减速器安装

使用WCF系列减速机时，伺服电机可以直接与RV减速机直连，然后通过螺栓（建议采用12.9级）进行定扭固定。

注：上述拧紧力矩为使用钢、铸铁材质的螺栓时的拧紧力矩。

6.螺栓的拧紧力矩和容许传递转矩

减速机建议使用内六角螺栓传递转矩，减速机使用螺栓型号及其拧紧力矩如下表所示，为防止内六角螺栓松动和螺栓断面损伤，建议使用内六

角螺栓用碟簧垫圈。

螺栓的容许传递转矩计算公式

：螺栓容许传递转矩（Nm）

：螺栓紧固力（N）

：螺栓安装 P.C.D（mm）

：摩擦系数，μ =0.15 结合面涂有润滑脂情况
                           μ =0.20 结合面脱脂情况

：螺栓个数

T1

F

D1

μ

n1

T1= F x
D1

2
x μ x n1

内六角螺栓
公称直径 × 螺距（mm）

拧紧力矩 N.m 紧拧力 N 使用螺栓参数

M5×0.8 9.01±0.49 9310

内六角螺栓
GB/T 70.1-2008

性能等级
12.9 级

螺纹等级
GB/T 197-1981 6g

M6×1.0 15.6±0.78 13180

M8×1.25 37.2±1.86 23960

M10×1.5 73.5±3.43 38080

M12×1.75 128.4±6.37 55100

M14×2.0 204.8±10.2 75860

M16×2.0 318.5±15.9 103410

M18×2.5 441.0±22.1 126720在RV减速机的输出端安装一个输出法兰，并通过螺栓（建议采用12.9级）定扭锁紧输出端。

③ RV减速机与输出法兰的组装

7.安装与设置

① 避免在直接接触雨水的场所使用；（如需在户外或者接触粉尘和水滴的场所使用，请采购前与我司咨询）

② 请在-10℃~40℃的环境温度使用；

③ 请安装在牢固无振动的台面，用螺栓等稳固固定；安装时应保证后续的保养和检查。

8.开机前的注意事项

首次运转时，请先确认输出轴的转向，再逐渐增加输出端的负载。
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订货须知：

◎ 机种、型号、扭矩

◎ 减速比或出力轴转速

◎ 工况及连接方式

◎ 数量及安装的机械名称

◎ 入力方式和入力转速

◎ 马达厂牌型号或法兰及马达轴尺寸

万鑫
品牌

减速机
型号

RA

型号
005

007

025

045

080

135

165

325

450

700

系列
E：标准型

比数
31

51

59

79

101

121

153

输入形式
A：键孔输入

Z：轴输入

SP：非标定制

配备电机参数
D1:止口尺寸

D2：安装螺丝PCD

M:安装螺丝规格

D3:电机轴径

K：轴键槽宽度

背隙
P0≤0.8arcmin

P1≤1.5arcmin

P2≤2arcmin

WRA 系列

W  -  RA  -  025  -  E  -  059  -  A  / （ D1 - D2M - D3K ） - P0

9.润滑要求

10.日常检查及故障诊断和故障处理

检查项目 故障 故障原因 处理方法

噪音 异响或声音急剧变化
减速机损坏

装配异常

振动 振动增大或振动急剧变化
减速机损坏

装配异常

表面温度 表面温度急剧升高
润滑异常

紧固螺栓 螺栓松动

负载或转速超过额定要求

漏油 结合面处漏油

螺栓紧固力矩不足

精度 齿隙变大

结合面处有异物

密封件不良或损坏

齿轮磨损

更换减速机

对装配过程进行排查

更换减速机

对装配过程进行排查

添加或更换润滑脂

降低转矩/转速至额定范围内

按要求力矩紧固螺栓

清理异物后重新组装

更换密封件

系统补偿或更换减速机

21 22

① 出厂时已按照规定用量填充润滑脂，因此到货后可以直接安装使用；

② RV减速机安装设计时请注意输出端的两个注油孔（045及以上框号），确保安装好后便于加注润滑脂和排除润滑脂，并需注意输出端面的密

封性；

③ RV减速机在正常运行时，因润滑脂的老化程度，其标准更换时间为RV减速机工作20000H；但是若在40℃以上环境温度下使用，请根据润滑

脂的老化程度和被污染程度，缩短润滑脂的更换时间；
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11
.2
5°

11.25°
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WRA-005E-XX外形图

WRA-007E-XX外形图

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

适配电机孔径

适配电机功率

φ8-φ10

0.05-0.1KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ11-φ14

0.2-0.6KW

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

005E 50 1750 P0-P2 1.5 8000 18 3000 97.5 282 245 885
41
59
101

007E 83 1750 P0-P2 1.5 8000 20 3000 415 392 675 1470

31
51
59
79
101
103

025E 245 1750 P0-P2 1.5 8000 49 3000 515 1764 1102.5 3920

59
79
81
121
141
153

045E 460 1750 P0-P2 1.5 8000 108 3000 1158 3332 2070 5194

57
79
81
105
121
153

080E 835 1750 P0-P2 1.5 8000 196 3000 2505 4312 3757.5 7840

59
81
105
121
153

135E 1400 1750 P0-P2 1.5 8000 196 3000 2083 4312 6300 7840

41
59
79
81
121

165E 1615 1750 P0-P2 1.5 8000 392 3000 4043 7840 7267.5 14700

59
79
81
101
121
129
145
171

325E 3595 1750 P0-P2 1.5 8000 980 3000 7963 14112 16177.5 19600

79
81
141
171
185

450E 5100 1750 P0-P2 1.5 8000 1176 3000 11025 17640 22950 24500

59
81
101
129
171
191

700E 7500 1750 P0-P2 1.5 8000 1176 3000 22500 17640 33750 24500

105
119
159
183
203

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

WRA系列 参数表

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

型号
比数

005E 50 1750 P0-P2 1.5 8000 18 3000 97.5 282 242 885
41
59
101

额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

型号

比数

007E 83 1750 P0-P2 1.5 8000 20 3000 415 392 675 1470

31
51
59
79
101
103

额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

23 24

64

3 21 40

4

4
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0 )

16
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+0
.1 0

Ø14H7(
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0 )
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2-Ø5贯穿

2-M5

Ø6深6
2-Ø5.8深12

2-M5通EQS2-M5通EQS

4-M5深 8EQS

PCDØ116

8-Ø6通EQS8-Ø6通EQS



WRA-025E-XX外形图 WRA-080E-XX外形图

WRA-135E-XX外形图
WRA-045E-XX外形图

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*PCDØ145

*PCDØ65

2-M6深12

*16-Ø6.8（贯穿）

45°

2-Ø6（贯穿）
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2-M6深 9
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5
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Ø2
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8
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2-Ø8深 20 8-M5*16螺丝

适配电机孔径

适配电机功率

φ19-φ22

0.75-1.8KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ22-φ28

1.0-5.0KW

型号
比数 额定

载荷
额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

025E 245 1750 P0-P2 1.5 8000 49 3000 515 1764 1102.5 3920

59
79
81
121
141
153

型号
比数 额定

载荷
额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
57
79
81
105
121
153

045E 460 1750 P0-P2 1.5 8000 108 3000 1158 3332 2070 5194

适配电机孔径

适配电机功率

φ22-φ35

1.3-5.0KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ22-φ35

1.8-5.0KW

型号

比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
59
81
105
121
153

080E 835 1750 P0-P2 1.5 8000 196 3000 2505 4312 3757.5 7840

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
41
59
79
81
121

135E 1400 1750 P0-P2 1.5 8000 196 3000 2083 4312 6300 7840

25 26
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WRA-165E-XX外形图

WRA-325E-XX外形图

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin
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WRA-450E-XX外形图

WRA-700E-XX外形图

适配电机孔径

适配电机功率

φ42-φ55

7.5-15KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ42-φ55

11-15KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ35-φ42

3.0-7.5KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ35-φ55

4.5-15KW

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

59
79
81
101
121
129
145
171

165E 1615 1750 P0-P2 1.5 8000 392 3000 4043 7840 7267.5 14700

型号
比数 额定

载荷
额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
79
81
141
171
185

325E 3595 1750 P0-P2 1.5 8000 980 3000 7963 14112 16177.5 19600

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

59
81
101
129
171
191

450E 5100 1750 P0-P2 1.5 8000 1176 3000 11025 17640 22950 24500

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
105
119
159
183
203

700E 7500 1750 P0-P2 1.5 8000 1176 3000 22500 17640 33750 24500
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0 )

PCDØ200

4-M12深20EQS

129

85125

Ø2
80

Ø1
10
H7
(

+0
.0

35
0

)

Ø2
04
h7
(

0 -0
.0

46
)

Ø2
40
h7
(

0 -0
.0

46
)

Ø2
40
h7
(

0 -0
.0

46
)

Ø1
14
.3

+0
.0

5
+0

.0
3

8

85

6-M16深24
2个一组，均布2个一组，均布

2-Ø8贯穿2-Ø8贯穿

2-M8贯穿 12-Ø13贯穿EQS12-Ø13贯穿EQS

PCDØ260

PCDØ145

PCDØ180

15-M8深11
5个一组均布5个一组均布

11° 11°

20°

10°
20°

10°

2-M8深8堵头

45°

7

PCDØ200

10H6(
+0.009
0 )

38
.5

+0
.1 0

4-M12深20

Ø35H7(
+0.025
0 )
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*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

背隙
P0≤0.8arcmin

P1≤1.5arcmin

P2≤2arcmin

WF4CF-C 系列

订货须知：

◎ 机种、型号、扭矩

◎ 减速比或出力轴转速

◎ 工况及连接方式

◎ 数量及安装的机械名称

◎ 入力方式和入力转速

◎ 马达厂牌型号或法兰及马达轴尺寸

配备电机参数
D1:止口尺寸

D2：安装螺丝PCD

M:安装螺丝规格

D3:电机轴径

K：轴键槽宽度

万鑫
品牌

减速机型号
F4C为型号，加-F为法兰款

型号
C020

C040

C080

C125

C200

C380

比数
041

059

081

105

121

161

W  -  F4CF  -  C020  -  059  -   / （ D1 - D2M - D3K ） - P0 

C040 396 1750 P0-P2 1.5 8000 108 3000 207033321158 5194

C020 207 1750 P0-P2 1.5 8000 49 3000 1102.51764515 3920

59

89

119

59

89

119

59

89

119

59

89

119

C080 754 1750 P0-P2 1.5 8000 196 3000 3757.543122505 7840

C125 1275 1750 P0-P2 1.5 8000 196 3000 63004312 7840

C200 2055 1750 P0-P2 1.5 8000 200 3000 9247.514112 14700

59

89

119

59

89

119

C380 3713 1750 P0-P2 1.5 8000 980 3000 16177.517640 19600

2083

4110

7963

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

WF4CF-C系列 参数表
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*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

WF4CF-C020-XX外形图

WF4C-C040-XX外形图

适配电机孔径

适配电机功率

φ22-φ28

1.0-5.0KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ22-φ35

1.3-5.0KW

Ø1
60

Ø1
37
h7
(

0 -0
.0

4
)

Ø1
36
.5

Ø1
14

Ø4
9.
5h
7(

0 -0
.0

25
)

Ø4
0

Ø7
1h
7(

0 -0
.0

3
)

Ø1
14

Ø1
36
.5

Ø1
37
h7
(

0 -0
.0

4
)

PCDØ92

PCDØ149
16-M6深8

PCDØ45

6-M3深6

2-M6贯穿沉头 Ø6.6深11

3
4.3 24

34.3

8

20.9

75.2

12-Ø6.6通EQS12-Ø6.6通EQS

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

型号
比数 额定

载荷
额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

59
89
119

C020 207 1750 P0-P2 1.5 8000 49 3000 1102.51764515 3920

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

型号
比数 额定

载荷
额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

59
89
119

C040 396 1750 P0-P2 1.5 8000 108 3000 207033321158 5194

WF4CF-C080-XX外形图

WF4CF-C125-XX外形图

适配电机孔径

适配电机功率

φ22-φ28

1.0-5.0KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ22-φ35

1.3-5.0KW

PCDØ238

PCDØ145

8-Ø11贯穿

12-M10 深15

PCDØ72

6-M4深10

Ø7
9h

7(
0 -0
.0

3
)

Ø1
74

Ø2
20

h7
(

0 -0
.0

46
)

Ø2
56Ø6
5

Ø1
05

Ø1
67

H7
(

+0
.0

4
0

)

Ø1
74

Ø2
04

Ø2
19

Ø2
20

h7
(

0 -0
.0

46
)

118

4

4 39.5

22（52.5）

12

15.5

12

8

2-M10贯穿

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

59
89
119

C080 754 1750 P0-P2 1.5 8000 196 3000 3757.543122505 7840

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
59
89
119

C125 1275 1750 P0-P2 1.5 8000 196 3000 63004312 78402083

PCDØ272

8-Ø13.5贯穿

2-M12贯穿

PCDØ86.5

6-M4深 10

Ø7
9

Ø9
4h

7(
0 -0
.0
35

)

Ø2
50

h7
(

0 -0
.0
46

)

Ø2
00

Ø1
28

Ø2
92

h7
(

0 -0
.0
52

)

Ø1
28

Ø1
92

H7
(

+0
.0
46

0
)

Ø1
48

Ø2
00

Ø2
33

Ø2
49

Ø2
50

h7
(

0 -0
.0
46

)

6

4

6

29
32.5

34.5

46.560.5

138

12

PCDØ168

12-M12深18EQS
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*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

背隙
P0≤0.8arcmin

P1≤1.5arcmin

P2≤2arcmin

订货须知：

◎ 机种、型号、扭矩

◎ 减速比或出力轴转速

◎ 工况及连接方式

◎ 数量及安装的机械名称

◎ 入力方式和入力转速

◎ 马达厂牌型号或法兰及马达轴尺寸

WF4CF-DA 系列
WF4CF-C200-XX外形图

WF4CF-C380-XX外形图

适配电机孔径

适配电机功率

φ22-φ28

1.0-5.0KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ22-φ35

1.3-5.0KW

Ø3
25

Ø2
84
h7
(

0 -0
.0

52
)

Ø2
30

Ø1
50

Ø1
09
h7
(

0 -0
.0

35
)

Ø9
2

+0
.4 0

Ø1
50

Ø2
30

Ø2
67

Ø2
83

Ø2
84
h7
(

0 -0
.0

52
)

PCDØ304

PCDØ187

12-Ø13.5贯穿

12-M14 深22

PCDØ100.5

8-M5深10

Ø2
18
H7
(

+0
.0

46
0

)

138

6.5

34.5

69 14.5
12

12

2-M12通2-M12通

6.5

PCDØ340

PCDØ212

PCDØ109

12-M5深10 12-M16深23

16-Ø13.5贯穿

149

6

38.5

74.5 18.5

15

15

10

Ø1
19

h7
(

0 -0
.0
35

)

Ø1
65

Ø2
60

Ø3
20

h7
(

0 -0
.0
57

)

Ø3
62

Ø9
9

+0
.4 0

Ø1
65

Ø2
45

H7
(

+0
.0
46

0
)

Ø2
60

Ø2
96

Ø3
16

Ø3
20

h7
(

0 -0
.0
57

)

2-M12通2-M12通

6

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

14112
59
89
119

C200 2055 1750 P0-P2 1.5 8000 200 3000 9247.5 147004110

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
59
89
119

C380 3713 1750 P0-P2 1.5 8000 980 3000 16177.517640 196007963

万鑫
品牌

减速机型号
F4CF

比数
31

51

59

79

101

121

141

输入形式
A：键孔输入

Z：轴输入

SP：非标定制

配备电机参数：
D1:止口尺寸

D2：安装螺丝PCD

M:安装螺丝规格

D3:电机轴径

K：轴键槽宽度

W  -  F4CF  -  DA025  -  059  -  A  / （ D1 - D2M - D3K ） - P0

框号
DA025

DA045

DA080

DA100

DA125

DA165

33 34



WF4CF-DA025-XX外形图

WF4CF-DA045-XX外形图

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

适配电机孔径

适配电机功率

φ14

0.4KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ19-φ20

0.75KW-1.0KW

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
41
59
89
119

DA25 245 1750 P0-P2 1.5 8000 49 3000 515 1764 1102.5 3920

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
29
41
59
89
119

DA45 460 1750 P0-P2 1.5 8000 108 3000 1158 3332 2070 5194

DA045 460 1750 P0-P2 1.5 8000 108 3000 207033321158 5194

119

29

41

59

89

119

DA025 245 1750 P0-P2 1.5 8000 49 3000 1102.51764515 3920

41

59

89

DA080 835 1750 P0-P2 1.5 8000 196 3000 3757.543122505 7840

29

41

59

89

119

DA100 1000 1750 P0-P2 1.5 8000 258 3500 39504500 8000

41

59

89

119

DA125

DA165

29

41

59

89

119

41

59

89

119

2550

1225 1750 P0-P2 1.5 8000 325 3500 41254500 80003062

1615 1750 P0-P2 1.5 8000 392 3000 7267.57840 147004043

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

WF4CF-DA系列 参数表

35 36
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WF4CF-DA080-XX外形图

WF4CF-DA100-XX外形图

WF4CF-DA125-XX外形图

WF4CF-DA165-XX外形图

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin *背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin *背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

适配电机孔径

适配电机功率

φ22-φ27

1.0KW-3.0KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ24-φ36

2KW-7.5KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ24-φ41

3KW-7.5KW

适配电机孔径

适配电机功率

φ24-φ32

1.3KW-3.0KW

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
41
59
89
119

DA100 1000 1750 P0-P2 1.5 8000 259 3500 2550 4500 3950 8000

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
41
59
89
119

DA100 1615 1750 P0-P2 1.5 8000 392 3000 4043 7840 7267.5 14700

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
29
41
59
89
119

DA80 835 1750 P0-P2 1.5 8000 196 3000 2505 4312 3757.5 7840

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin
29
41
59
89
119

DA125 1225 1750 P0-P2 1.5 8000 325 3500 3062 4500 4125 8000
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*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

背隙
P0≤0.8arcmin

P1≤1.5arcmin

P2≤2arcmin

07 6 1750 P0-P2 1.5 8000 /

/

/

/

/

/

/

/

/

/

/

/

/

/

/

3000 12 27

31

51

81

17 30 1750 P0-P2 1.5 8000 3000 60 135

31

51

81

25 80 1750 P0-P2 1.5 8000 3000 160 360

31

51

81

101

121

32 170 1750 P0-P2 1.5 8000 3000 340 765

31

51

81

101

121

161

31

51

81

101

121

161

40 300 1750 P0-P2 1.5 8000 3000 600 1350

WCF 系列 型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力

N.mi N.m N.m N.m Nr/min r/minarcmin arcmin h N.m/arcmin

WCF系列 参数表

订货须知：

◎ 机种、型号、扭矩

◎ 减速比或出力轴转速

◎ 工况及连接方式

◎ 数量及安装的机械名称

◎ 入力方式和入力转速

◎ 马达厂牌型号或法兰及马达轴尺寸

万鑫
品牌

减速机型号
CF

型号
07

17

25

32

40

比数
31

51

81

101

121

161

配备电机参数
D1:止口尺寸

D2：安装螺丝PCD

M:安装螺丝规格

D3:电机轴径

K：轴键槽宽度

“空白”：不带电机安装法兰

W  -  CF  -  25  -  059  -  A  / （ D1 - D2M - D3K ） - P0

输入形式
A：键孔输入

Z：轴输入

SP：非标定制
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*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin

型号 比数 额定
载荷

额定
转速

背隙* 定位
精度

使用
寿命

产品刚度 瞬时允许
最大转速

加速制动
扭矩

最大倾覆
力矩

瞬时允许
最大扭矩

最大
轴向力
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适配电机功率
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*背隙P0-P2分别对应⸺P0≤0.8arcmin，P1≤1.5arcmin，P2≤2arcmin
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WCF-40-XX外形图

适配电机孔径

适配电机功率
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Committed to building a world-class intelligent electromechanical brand

致力于打造世界一流的智能机电品牌


